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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(g) System und Verfahren zur Erzeugung eines Bilddatensatzes 

(§) Die Erfindung betn'fft ein System und ein Verfahren zur i 
Erzeugung eines Bilddatensatzes, welcher uberlagerte 
Oder fusionierte Bilddaten enthalt. Das System weist ein 
Rontgensystem (1) zur Gewinnung eines ersten Bildda- 
tensatzes von einem Objekt (P) und ein Ultraschallsystem 
(2) zur Gewinnung eines zweiten Bilddatensatzes von 
dem Objekt (P) auf. Mit Hilfe von in den beiden Bilddaten- 
satzen abgebildeten objektfremden (20) oder objekteig- 
nen Marken konnen diese einander uberlagert Oder mit- 
einander fusioniert werden. 
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Beschreibung 

(0001] Die Erfindung betriffl Systenie und Verfahren zur 
Krzeugung eines Bilddalensat7.es, welcher iiberlageile oder 
fusioniene Bilddaren enihall. 

|0002] Zur Gewinnung von Bilddaten von eineni Objekl, 
insbesondere aus dem Inneren des Objektes, konnen ver- 
schiedene bildgebende Modalilaien herangezogen werden. 
Die Auswahl der bildgebenden Modalitai erfolgt in Abhan- 
gigkeit des zu unlersuchenden Objektes oder, wenn es sich 10 
bei dem Objekt uin ein Lebewesen handelt, in Abhangigkeit 
des zu untersuchenden (iewebes. Besonders vorteilhafi ist 
es, wenn niit der bildgebenden Modalitai 3D-Bilddatensatze 
von detn zu untersuchenden Objekt oder Gewebe gewonnen 
werden konnen, aus denen aussagekraftige 3D-Bilder er- 15 
/.cugbar sind. 

|(K)03] In der Medizin werden in der Regel Rontgencom- 
putcrloniographcn und Magnctrcsonanzgcratc zur Gewin- 
nung von 3D-Bilddatensatzen von Knochenstrukturen und 
von Wcichteilgewebe verwendet. Diese 3D-Bilddatensatze 20 
sind bci der Diagnostik hilfreich, da einerseits Frakturen, 
andcrcrseits aber auch Blutungen oder andere Weichteilver- 
Icizungen erkannt werden konnen. AuBerdem konnen in 
konventioneller Rontgentechnik, z. B. mit fest installierten 
Oder verfahrbaren C-Bogen-Rontgengeralen 3D-BilddaLen- 25 
sal /e von Knochenstrukturen und mit Ultraschallgeraten 
3D-Bilddaiensatze von Weichteilen gewonnen werden, 
1 0004 1 Nachteilig ist jedoch, dass in den mit den Rontgen- 
sirahlung <xler Ultraschall verwendenden Geraten erzeugten 
Bildcm in der Regel entweder nur Knochenstrukturen oder 30 
nur Wcichteilgewebe gut erkennbar sind. 
(00051 Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, 
ein Sysicin der eingangs genannten Art derart auszufiihren 
b/w. cin Verfahren der eingangs genannten Art derart anzu- 
gobcn, dass in einfacher Weise Bilder erzeugbar sind, wel- 35 
chc Informal ionen enthalten, welche mit zwei voneinander 
vcrscliicdcnen bildgebenden Modalitaten gewonnen wur- 
dcn. 

10006] Nach der Erfindung wird die das System betref- 
lendc Aulgabe gelosi durch ein System zur Erzeugung eines 40 
Bilddalcnsatzes, welcher uberlagerte oder fusionierte Bild- 
daten cm halt, aufweisend ein Rontgensystem zur Gewin- 
nung eines ersten Bilddatensatzes von einem Objekt, ein Ul- 
U-aschallsystein zur Gewinnung eines zweiten Bilddatensat- 
zes von dcni Objekt, an dem Objekt anbringbare, in Ront- 45 
genautnahnien und Ultraschallaufnahmen abbildbare Mar- 
ken und Mittel zur Uberiagerung oder Fusion der Bilddaten 
des mil dem Rontgensystem gewonnenen ersten Bilddaten- 
satzes und des mit dem Ultraschall system gewonnenen 
zweiten Bilddatensatzes anhand der in dem ersten und der in 50 
dem zweiten Bilddatensatz abgebildeten Marken. Erfin- 
dungsgeiuaB konnen also anhand von in den Bilddatensat- 
zen abgebildeten Marken der mit dem Rontgensystem ge- 
wonnene Bilddatensatz und der mit dem Ultraschallsystem 
gewonnene Bilddatensatz einander iiberiagert oder mitein- 55 
ander zu einem Bilddatensatz fusioniert werden. 
[0007] Die das System betrelfende Aufgabe wird auch ge- 
Idst durch ein System zur Erzeugung eines Bilddatensatzes, 
welcher iibcrlagerte oder liisionierte Bilddaten enthalt, auf- 
weisend ein Rontgensystem zur Gewinnung eines ersten 60 
Bilddatensatzes von einem Objekt, ein Ulu-aschallsysteni 
zur Gewinnung eines zweiten Bilddatensatzes von dem Ob- 
jekt, Mittel zur Auswalil von in dem ersten und zweiten 
Bilddatensatz abgebildeten objekieigenen Details und Mit- 
tel zur Uberiagerung oder Fusion der Bilddaten des mit dem 65 
Rontgensystem gewonnenen ersten Bilddatensatzes und des 
mit dem Ulu-aschallsysiem gewonnenen zweiten Bilddaten- 
satzes anhand der ausgewahlten Details. ErfindungsgemaG 
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konnen also anhand von in den Bilddaiensatzen ausgewahl- 
ten objekieigenen Details, welche sowohl in dem mit dem 
Rontgensystem gewonnene Bilddatensatz als auch in dem 
mit dem Ultraschallsysiem gewonnene Hilddaleasatz er- 
kennbar sind, die Bilddatensalze einander iiberiagert oder 
miteinander zu einem Bilddatensatz fusioniert werden. 
[0008] Aus dem iiberlagerle oder fusionierte Bilddaten 
aulweisenden Bilddatensatz konnen schlieBlich Bilder ge- 
wonnen werden, welche im Falle eines untersuchten Lebe- 
wesens sowohl Informationen uber Knochenstrukturen als 
auch Informationen uber Weiteilgewebe enthalten. 
[0009] Die das Verfahren betreffende Aufgabe wird gelost 
durch ein Verfahren zur Erzeugung eines Bilddatensatzes, 
welcher uberlagerte oder fusionierte Bilddaten enthalt auf- 
weisend folgende Verfahrensschritte: 

a) Versehen eines Objektes mit Marken, welche in 
Rontgcnaufnahmcn und Ultraschallaufnahmen abbild- 
baren sind, 

b) Gewinnung eines ersten Bilddatensatzes von dem 
Objekt mit einem Rontgensystem, 

c) Gewinnung eines zweiten Bilddatensatzes von dem 
Objekt mit einem UlUraschallsystem, 

d) Detektierung der Marken in dem ersten und dem 
zweiten Bilddatensatz, und 

e) Uberiagerung oder Fusion der Bilddaten des mit 
dem Rontgensystem gewonnenen ersten Bilddatensat- 
zes und des mit dem Ultraschallsystem gewonnenen 
zweiten Bilddatensatzes anhand der in den Bilddaien- 
satzen abgebildeten Marken. 

[0010] Die das Verfahren beu-effende Aufgabe wird auch 
gelost durch ein Verfaliren zur Erzeugung eines Bilddaten- 
satzes, welcher uberlagerte oder fusionierte Bilddaten ent- 
halt aufweisend folgende Verfahrensschritte: 

a) Gewinnung eines ersten Bilddatensatzes von einem 
Objekt mit einem Rontgensystem, 

b) Gewinnung eines zweiten Bilddatensatzes von dem 
Objekt mil einem Ultraschallsystem, 

c) Auswahl von in dem ersten und zweiten Bilddaten- 
satz abgebildeten objekteigenen Details, 

d) Uberiagerung oder Fusion der Bilddaten des mit 
dem Rontgensystem gewonnenen ersten Bilddatensat- 
zes und des mit dem Ultraschallsystem gewonnenen 
zweiten Bilddatensatzes anhand der ausgewahlten ob- 
jekteigenen Details. 

[0011] Beide Verfahren ermoglichen es auf einfache 
Weise anhand von zusatzlich an dem Objekt angebrachten 
Oder anhand von naliirlichen, dem Objekt immanenten 
"Marken" Bilddaten zweier Datensatze zu uberlagern oder 
miteinander zu fusionieren, welche mit einem Rontgensy- 
stem und einem Ultraschallsystem gewonnenen wurden. 
Auf diese Weise konnen in einfacher Weise, insbesondere 
fur medizinische Anwendungen, Bilder von Lebewesen ge- 
wonnen werden, welche sowohl Knochenstrukturen als 
auch Wcichteilgewebe in richtiger Zuordnung zu einander 
zeigen. 

[0012] Eine besonders bevorzugte Ausfuhrungsfonn der 
Ei^ndung sieht vor, dass mit dem Rontgensystem und/oder 
mit dem Ultraschallsystem 3D-Bilddatensatze gewonnen 
werden konnen. Auf diese Weise lassen sich 3D-Bilddaten- 
satze erzeugen, aus denen besonders aussagekraftige 3D- 
Bildcr aus dem Inneren des Objektes gewonnen werden 
konnen. 

[0013] Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in der 
beigefiigten schematischen Zeichnung dargestellt, welche 
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ein erfindungsgeiiiaBcis Sysieiu zur Durchfuhrung der erfin- 
dungsgeiiiaBcn Vcrfahren zcigu 

10014] Bei deni in der Figur dargesiellien crfindungsge- 
uiaBcn System handelt. es sich uni ein niedizinischcs Sy- 
siein. Das niedizinische System unifasst ein verfahrbares C- 5 
Bogen-Ronlgengerai 1 und ein Ultraschallgerai 2. 
[OOIS] Das C-Bogen-Ronigengerai 1 weist cinen auf Ra- 
dem 3 verfahrbaren Geratewagen 4 und cine in der Figur nur 
scheniaiisch angedeuieic Hubvorrichlung 5 mil einer Saule 
6 auf. An der Saule 6 ist ein Haltetcil 7 befesligt, an dem lO 
eine Halievorrichiung 8 zur Lagerung eines C-Bogens 9 an- 
gcordnel ist. Am OBogen 9 sind einander gegeniiberlie- 
gend ein ein kegeltonniges Ronigensirahlenbundel aussen- 
dender Rontgenslrahler 10 und ein Rontgenslrahlenenipfan- 
ger 11 angeordneL Im Falle des vorliegenden Ausfiihrungs- 15 
bcispiels handelt es sich bei dem Ronigenstrahlenempfanger 
uni ein en an sich bekannten Feslkorperdeiekior 11. Der 
Ronigcnslrahlcncmplangcr 11 kann jcdoch auch ein Ronl- 
genbildverslarker scin, wobei der Fesikorperdeteklor gegen- 
iibcr dem Ronlgenbildverstarker den Vorteil besitzi, dass er 20 
geometrisch verzeichnungsfreie Ronigenbilder liefert. Die 
mil dem Fesikorperdetektor 11 gewonnenen Ronigenbilder 
konnen in an sich bekannler Weise auf einer Anzeigeein- 
richiung 12 dargestelll werden. 

1 0016] Der C-Bogen 9 ist langs seines Umfanges in der 25 
Halievorrichtung 8 motorisch um seinen Drehpunkt D ver- 
slcllbar (vgl. Doppelpfeil a, Orbitalbewegung). AuBerdem 
kann der C-Bogen 9 zusainmen iiiit der Halievorrichiung 8 
um cine wenigstens im wesenllichcn horizontal, durch das 
nalicleil 7, die Haltevorrichtung 8 und den C-Bogen 9 ver- 30 
laulcnde Achsc B motorisch gcschwenki werden (vgl. Dop- 
pelpfeil b, Angulaiionsbewegung). 

I (M>1 7] Das in der Figur gczcigte C-Bogen-Rontgengerat 1 
zcichnet. sich dadurch aus, dass mil ihni 3D-Bilddatensatze 
von Korperteilen eincs auf einer in der Figur schematisch 35 
angedeuteten Patienienliegc 13 gclagerten Patienten P er- 
zeugl werden konnen, aus dencn vcrschiedene 3D-Bilder 
vom jeweiligen Korperteil des I'atienten P rekonstruierbar 
sind. Zur Erzeugung eines 3D-Bilddatcnsaizes und zur Er- 
zeugung von 3D-Bildem ist ein im Falle des vorliegenden 40 
Ausfuhmngsbcispicls im Cjcriitewagen 3 des C-Bogen- 
Rontgengerales 1 angeordnctcr, in nicht dargestelker Weise 
mil dem Festkorpcrdeiekior 11 und der Anzeigeeinrichtung 
12 verbundener Bildrechncr 14 vorhanden. Der Bildrechner 
14 wird derart beiricben, dass in an sich bekannler Weise aus 45 
den mil dem die Ronigcnsirahlcnquellc 10 und den Fesikor- 
perdeteklor 11 uinfasscnden Ronigensystem aufgenonime- 
ncn 2D-Projekiioncn 3D-Bildcr rckonstruieri werden kon- 
nen. Die 2D-Projcktioncn von dem in eincm 3D-Bild darzu- 
sicllenden Korperteil des Paiienien P werden bei einer mo- 50 
lorischen Versiellung des C-Bogens 9 liings seines Umfan- 
ges um seinen Drehpunkt D oder bei einer molorischen 
Schwenkung des C-Bogens 9 um seine Angulalionsachse B 
gcwonnen. 

[0018] Das Ultraschallgerai 2 weist einen auf Radern 15 55 
verfahrbaren Geratewagen 16 sowie einen Ultraschallscan- 
ncr 17, welchcr iibcr die Korpcroberflache des Patienien P 
gefiihri werden kann, auf. Die mil dem Uliraschallscanner 
17 gewonnenen Bilddaien aus dem Korperinneren des Pa- 
tienten P werden eincm in dem Geratewagen 16 angcordne- 60 
ten, mil dem Uliraschallscanner 17 verbundenen Bildrech- 
ncr 18 zugefuhrt, welcher aus den Uliraschalldaten gewon- 
ncnc Uliraschallbildcr auf einer Anzeigeeinrichtung 19 des 
Uliraschallgeraies 2 darsiellcn kann. Auch mil dem Ulu-a- 
schallgcrai 2 konnen 3D-Bilddalcnsalzc von Korperteilen 65 
des Patienien P gcwonnen werden. Ein derartiger 3D-Bild- 
dalensalz wird in an sich bekannler Weise aus einer Vielzahl 
von aus verschiedenen l^chlungen aufgenommenen Ullra- 



schallschniiibildcm erzeugi und bildeidie Grundlage fiir die 
Rekonstrukiion verschiedener 3D-Ultraschallbilder. 
[0019] Zur Erzeugung eines Bilddalensatzes, welchcr 
Hilddaten eines mil. dem C-Bogen-R6nigengerat. 1 gewon- 
nenen 3D-Bilddalensatzes und Bilddaien eines mil dem Ul- 
iraschallgcrat 2 gewonnenen 3D-Bilddaiensatzes enthalu 
wird ein zu unlersuchender Korperteil des Paiienten P mil 
wenigstens drei Mar ken, im Falle des vorliegenden Ausfuh- 
rungsbei spiels mil sechs Marken 20, versehen, welche so- 
wohl in Rontgenaufnahmen als auch in Ullraschallaufnah- 
men abbildbar sind. AnschlieBend werden von dem mil 
Marken 20 versehenen Korperteil des Patienien P ein 3D- 
Bilddalensaiz mil dem Rontgengeral. 1 und ein 3D-Bildda- 
lensaiz mil dem Ultraschallgerai 2 gewonnen. Da die Mar- 
ken 20 sowohl in dem mit dem Rontgengeral 1 gewonnenen 
als auch in dem mit dem Ultraschallgerai 2 gewonnenen 3D- 
Bilddaiensaiz en thai ten sind, konnen diese in den bei den 
3D-Bilddatcnsatzcn cindculig inicraktiv durch einen Bcnul- 
zer oder automatisch durch einen Rechner idenlifizierl und 
die 3D-Bilddatensalze anhand der Marken 20 derari einan- 
der iiberlagert oder mileinander fusionierl werden, dass nach 
der Bildiiberlagerung oder Bildfusion Knochenstrukluren 
und Weichteilgewebe des untersuchlen Korperteils des Pa- 
tienien P in der richtigen Zuordnung zueinander dargestelll. 
werden. 

[0020] Die Identifizierung der Marken 20 in den Bildda- 
lensalzen sowie die Uberlagerung oder Fusion der beiden 
3D-Bilddatensalze erfolgt im Fiille des vorUegenden Aus- 
fuhrungsbeispiels durch den Bildrechner 14 des C-Bogen- 
Rontgengerales 1 oder durch den Bildrechner 18 des Ulira- 
schallgeraies 2, welcher jeweils mil einer geeignelen Soft- 
ware zur Muslererkennung betrieben wird. Wird beispiels- 
weise der Bildrechner 14 des C-Bogen-Ronlgengerates 1 
zur Identifizierung der Marken 20 und Uberlagerung bzw. 
Fusion der 3D-Bilddatensatze herangezogen, so erhalt die- 
ser iiber eine in der Figur nichl naher daigestellle Verbin- 
dungsleitung alle erforderlichen Daten von dem Bildrechner 
18 des Uliraschallgeraies 2, um den 3D-Ultraschailbildda- 
tensalz mil dem 3D-Ronlgenbilddalensalz uberlagern oder 
fusionieren zu konnen. Aus dem erzeugten Bilddatensatz, 
welcher uberlagcrte oder fusionierte Bilddaien enthall, kon- 
nen anschlieBend 3D-Bilder von dem Korperteil des Patien- 
ien P erzeugt werden, wclche sowohl Infonnalionen iiber 
Knochenstrukluren als auch Informalion iiber Weichteilge- 
webe des Korperteils des Patienien P enthailen. Die Bildcr 
konnen in an sich bekannler Weise bei spiels weise auf der 
Anzeigeeinrichtung 12 des C-Bogen-Ronlgengerates 1 an- 
gezeigt werden, Um die Darstellung der 3D-Bilder nichl 
durch die evenluell in den 3D-Bildem abgebildeien Marken 
20 zu beeinirachtigen, konnen diese durch eine rcchnerische 
Bildnachbearbeitung aus den Bildem enifemi werden. 
10021] Eine zweile in der Figur nichl explizit dargestellie 
Moghchkeit einen mit dem C-Bogen-Ronlgengerai 1 ge- 
wonnenen 3D-Bilddatensatz und einen mil dem Ultraschall- 
gerat 2 gewonnenen 3D-Bilddalensatz einander zu uberla- 
gern Oder iniieinander zu fusionieren, bestehi in der Verwen- 
dung objekieigener Details als Marken, welche auch als ana- 
lomische Landmarken bezeichnei werden. In diesem Fall 
kann auf die Anbringung der Marken 20 an dem Paiienien P 
verzichlel werden. Vielinehr werden nach der Gewinnung 
der beiden 3D-Bilddaiensaize mil dem C-Bogen-Rontgen- 
geral 1 und dem Ultraschallgerai 2 in beiden Bilddaiensat- 
zen eindeutig als dieselben Details identifizierbare Gewebe- 
bestandieile als Marken festgelegt. Die Identifizierung kann 
dabci inlcrakliv durch Bcnutzcrcingabcn oder automatisch 
durch einen rait einer Software zur Muslererkennung betrie- 
benen Rechner, z. B. durch den Bildrechner 14 oder 18, er- 
folgen. AnschlieBend fiihrt der Bildrechner 14 oder der 
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Bildrechner 18 die Uberlagerung odcr Fusion der 3D-Bild- 
dalensatze anhand der I'est.geleglen Marken durch. Auch 
durch dieser Vorgehensweise kann ein Bilddalensatz mil 
iJberlagerten oder fusionierien Rilddaien er/^ugt werden, 
wobei nach der Bilduberlagerung oder Bildfusion Knochen- 5 
strukturen und Weichteilgewebe des untersuchten Korper- 
teils des Patienlen P in der richligen Zuordnung zueinander 
dargesieilt werden. 

[0022] Bei der Uberlagerung bzw. der Fusion der beiden 
mit dem C-Bogen-Rontgengerat 1 und mit dem Ultraschall- 10 
gerat 2 gewonnenen Bilddatensatze wird es in der Regel er- 
forderlich sein, die Bilddatensatze von ihrer Struktur her an- 
einander anzupassen, dass heiBt zuni Beispiel, dass der mit 
dem C-Bogen-Rontgengerat 1 gewonnene 3D-Bilddatensatz 
Oder der mit dem Ultraschallgerat 2 gewonnene 3D-Bildda- 15 
tensatz oder gegebenenfalls beide derart skaliert werden, 
dass beide 3D-Bilddatensatze die gleiche Anzahl von Vo- 
xcln pro Volumcncinhcit. aufwciscn und somit cine Uberla- 
gerung Oder Fusion der Voxel moglich ist. Fine derartige 
Kalibrierung, welche einmalig oder gegebenenfalls zyklisch 20 
erfolgen kann, wird in der Regel nach der Aufnahme der 
3D-Bilddatensatze durch den Uberlagerungs- bzw. Fusions- 
rechner, im vorliegenden Fall dem Bildrechner 14 des C-Bo- 
gen-Rontgengerates 1, vorgenommen. 

[0023] Eine derartige Kalibrierung kann jedoch auch mit 25 
Hilft eines nicht naher dargestellten Kalibrierphantoms vor 
der eigentlichen Objektmessung erfolgen. Das Kalibrierp- 
hantom weist. hierzu Marken auf, welche sowohl in Ront- 
genbildem als auch in Ultraschallbildern abbildbar sind. 
Anhand der in dem mit dem Rontgengerat 1 gewonnenen 30 
Bilddalensatz abgebildeien und anhand der in dem mit dem 
Ultraschallgerat 2 gewonnenen Bilddalensatz abgebildeien 
Marken des Kalibrierphantoms kann schlieBlich die gegebe- 
nenfalls erforderhche Anpassung, z. B. die Skalierung, des 
Oder der Bilddatensatze ermittelt und gespeichert werden, 35 
urn bei der Objektmessung eine Uberlagerung oder Fusion 
des mit dem Rontgengerat 1 erzeugten und des mit dem Ul- 
traschallgerat 2 erzeugten Bilddatensatzes derart zu eniiog- 
Hchen, dass nach der Bilduberlagerung bzw. Bildfusion 
Knochenstrukluren und Weichteilgewebe in der richligen 40 
Zuordnung zueinander dargestellt werden. 
[0024] Bei der durch die Kalibrierung emiittelten Korrek- 
tur eines der beiden oder beider Bilddatensatze muss es sich 
nicht notwendigerweise um eine Skalierung handeln. Viel- 
mehr konnen auch nur Korrekturen von Randbereichen oder 45 
von anderen Bereichen der Bilddatensatze erforderlich sein. 
[0025] Die Uberlagerung oder Fusion der 3D-Bilddaten- 
satze muss im ubrigen nicht notwendigerweise von dem 
Bildrechner 14 des C-Bogen-Rontgengerates 1 vorgenom- 
men werden. Vielmehr kann die tJberlagerung oder Fusion 50 
auch von dem Bildrechner 18 des Ultraschallgerales 2 oder 
einem eigens hierfur vorgesehener Rechner vorgenommen 
werden, mit welchem die Bildrechner 14, 18 des Rontgen- 
gerates 1 und des Ultraschallgerales 2 verbunden sind. 
[0026] Des weireren ist die vodiegende Ertindung nicht 55 
auf die Fusion bzw. Uberlagerung von 3D-Bilddatensatzen 
beschrankt, sondern es konnen auch 2D-Bilddatensatze bzw. 
2D- und 3D-Bilddatensatze, welche mil voneinander ver- 
schiedenen bildgebenden Modalitalen erzeugt wurden, ein- 
ander uberlageri bzw. miteinander fusioniert werden. 60 
[0027] Die Erfindung wurde vorstehend am Beispiel eines 
medizinischen Systems beschrieben. Die Erfindung ist je- 
doch nicht auf den Bereich der Medizin beschrankt. 

Patcntanspriichc 65 

1. System zur Erzeugung eines Bilddatensatzes, wel- 
cher iiberlagerte oder fusionierte Bilddaten enthalt. 
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auf wei send ein Ronigensystem (1) zur Gewinnung ei- 
nes erslen Bilddatensatzes von eineni Objekt (P), ein 
Ullraschallsystem (2) zur Gewinnung eines zweiien 
Bilddatensatzes von deni Objekt (P), an deni Objekt (P) 
anbringbare, in Rontgenaufnahnien und Ultraschal- 
laufnahnien abbiidbare Marken (20) und Mittel (14, 
18) zur Uberlagerung oder Fusion der Bilddaten des 
mit dem Ronigensystem (1) gewonnenen ersten Bild- 
datensatzes und des mil dem Ullraschallsystem (2) ge- 
wonnenen zweiien Bilddatensatzes anhand der in dem 
ersten und der in dem zweiten Bilddalensatz abgebilde- 
ien Marken (20). 

2. System zur Erzeugung eines Bilddatensatzes, wel- 
cher uberlagerte oder fusionierte Bilddaten enthalt, 
aufweisend ein Rontgensystem (1) zur Gewinnung ei- 
nes ersten Bilddatensatzes von einem Objekt (P), ein 
Ullraschallsystem (2) zur Gewinnung eines zweiten 
Bilddatensatzes von dem Objekt (2), Mittel zur Aus- 
wahl von in dem ersten und zweiten Bilddalensatz ab- 
gebildeten objekteigenen Details und Mittel (14, 18) 
zur Uberlagerung oder Fusion der Bilddaten des mil 
dem Rontgensystem (1) gewonnenen ersten Bilddaten- 
satzes und des mil dem Ullraschallsystem (2) gewon- 
nenen zweiten Bilddatensatzes anhand der ausgewahl- 
len Details. 

3. System nach Anspruch 1 oder 2, bei dem mit dem 
Rontgensystem (1) und/odcr mit dem Ullraschallsy- 
stem (2) ein 3D-Bilddatensatz gewonnen werden kann. 

4. System nach einem der Anspruche 1 bis 3, welches 
ein medizinisches System ist. 

5. Verfahren zur Erzeugung eines Bilddatensatzes, 
welcher uberlagerte oder fusionierte Bilddaten enthalt, 
aufweisend folgende Verfalirensschritte: 

a) Versehen eines Objekles mit Marken (20), wel- 
che in Rontgenaufnahmen und Ultraschallaufnah- 
men abbildbaren sind, 

b) Gewinnung eines ersten Bilddatensatzes vori 
dem Objekt (P) mit eineni Rontgensystem (1), 

c) Gewinnung eines zweiten Bilddatensatzes von 
dem Objekt (P) mit einem Ultraschallsystem (2), 

d) Detektierung der Maiken (20) in dem erslen 
und dem zweiien Bilddalensatz, und 

e) Uberlagenmg oder Fusion der Bilddaten des 
mit dem Rontgensystem (1) gewonnenen erslen 
Bilddatensatzes und des mil dem Ulu-aschallsy- 
slem (2) gewonnenen zweiten Bilddatensatzes an- 
hand der in den Bilddatensatzen abgebildeien 
Marken (20). 

6. Verfahren zur Erzeugung eines Bilddatensatzes, 
welcher uberlagerte oder fusionierte Bilddaten enthalt, 
aufweisend folgende Verfahrensschritte: 

a) Gewinnung eines ersten Bilddatensatzes von 
einem Objekt (P) mit einem Rontgensystem (1), 

b) Gewinnung eines zweiten Bilddatensatzes von 
dem Objekt (P) mit einem Ultraschallsystem (2), 

c) Auswahl von in dem ersten und zweiten Bild- 
dalensatz abgebildeien objekteigener Details, 

d) Uberlagerung oder Fusion der Bilddaten des 
mil dem Rontgensystem (1) gewonnenen erslen 
Bilddatensatzes und des mil dem Ullraschallsy- 
stem (2) gewonnenen zweiien Bilddatensatzes an- 
hand der ausgewahllen objekteigenen Details. 

7. Verfahren nach Anspruch 5 oder 6, bei dem mit dem 
Rontgensystem (1) und/oder dem Ulu-aschallsystem 
(2) ein 3D-Bilddalcnsaiz gewonnen werden kann. 



Hierzu 1 Seitc(n) Zeichnungen 



_10015824A1_L> 



- Leerseite - 



SOOCIO: <DE_1001S824A1_I_> 




MSDOCrO: <DE_10015824A1 J_> 



101 410/329 



/ 1 

e&p@cenet - Document Bibliography and Abstract — Image data set... http://12.espacenet.com/espacenet/abstract?CY=ep&LG=en&PNP.. 



Image data set generating system for medical X-ray system 



Patent Number: 
Publication date: 
Inventor(s): 
App!icant(s): 
Requested Patent: 



DE1 001 5824 
2001-10-11 

KUSCH JOCHEN (DE) 
SIEMENS AG (DE) 
C DE1 001 5824 
Application Number: DE20001 01 5824 20000330 
Priority Number(s): DE20001015824 20000330 

IPC Classification: G03B42/00; G01 N23/04; G01 N29/00; A61 B6/02; A61 B8/00 

EC Classification: A61B8/00 . A61B6/00B8 . G01N23/04 

Equivalents: 



Abstract 



The system includes an X-ray system (1 ) for obtaining a first image data set of an object (P), and an ultrasound system for 
obtaining a second image data set of an object (P). Markings (20) applied to the object are imaged in X-ray and ultrasound 
recordings. Image computers (14,18) are used for superimposing or merging the image data of the first image data set 
obtained from the X-ray system with the image data of the second image data set obtained by from the ultrasound system, 
using the markings Imaged in the two image data sets. 
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